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 北京聚英翱翔电子有限公司                                   JY-DAM1000说明书                   

JY-DAM1000称重传感器使用说明
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产品特点

宽压供电（11-30V）
支持RS485
支持标准Modbus-RTU协议
支持设定采样及滤波频率
硬件支持最多255个设备地址
DAM1000A为自定义协议版本，DAM1000B为Modbus版本

Modbus版最多支持5点标定用于矫正传感器非线性

24位高分辨率AD

全量程0.003%非线性

滤波宽度和采样周期可设定

主要参数    

	参数
	说明

	有效差分电压
	≤±25mV

	极限差分电压
	≤100mV

	传感器激励电压
	5V

	传感器供电电流
	≤30mA

	数据接口
	RS485

	通信距离
	1000米

	地址范围
	1-255

	电源范围
	DC 11-30V

	电源指示
	1路红色LED指示

	采样频率
	10HZ

	积分非线性
	0.0003%

	温度范围
	工业级，-40℃～85℃

	尺寸
	131*67*50

	重量
	144g

	防护等级
	IP65

	通讯格式
	9600,n,8,1

	软件支持
	配套控制软件；
支持各家组态软件；
支持Labviewd等


产品选型

	型号
	modbus
	RS485

	DAM1000A
	
	●

	DAM1000B
	●
	●


地址说明
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八个拨码全都拨到“OFF”位置时，为地址“0”(注意：Modbus协议不支持0地址)；

八个拨码全都拨到“ON”位置时，为地址“254”；

最左边1为二进制最低位。

接口定义
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	管脚
	定义
	含义

	1
	E+
	传感器供电电源正

	2
	IN+
	传感器信号正

	3
	IN-
	传感器信号负

	4
	E-
	传感器供电电源负

	5
	PB
	传感器屏蔽线

	6
	PB
	通信屏蔽线

	7
	GND
	模块供电电源负

	8
	485-
	485通信B-信号线

	9
	485+
	485通信A+信号线

	10
	POWER
	模块供电电源正


多个模块485级联接线示意图
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DAM1000B寄存器说明
本控制卡主要为线圈寄存器，主要支持以下指令码
	
	

	3
	读保持寄存器

	4
	读输入寄存器

	6
	写单个保持寄存器


	寄存器名称
	寄存器地址
	说明

	波特率
	30000
	见下表

	预留
	30001
	用户不必设置

	滤波宽度
	30002
	滤波周期时间（1-20）（0.1秒为单位）

	采样周期
	30003
	采样周期时间（1-20）（0.1秒为单位），需要大于滤波时间。

	零点绝对值
	30004
	数值低16位

	
	30005
	数值高16位

	零点重量值
	30006
	数值低16位

	
	30007
	数值高16位

	标定1绝对值
	30008
	数值低16位

	
	30009
	数值高16位

	标定1重量值
	3000A
	数值低16位

	
	3000B
	数值高16位

	标定2绝对值
	3000C
	数值低16位

	
	3000D
	数值高16位

	标定2重量值
	3000E
	数值低16位

	
	3000F
	数值高16位

	标定3绝对值
	30010
	数值低16位

	
	30011
	数值高16位

	标定3重量值
	30012
	数值低16位

	
	30013
	数值高16位

	标定4绝对值
	30014
	数值低16位

	
	30015
	数值高16位

	标定4重量值
	30016
	数值低16位

	
	30017
	数值高16位

	
	
	

	称重绝对值
	40000
	当前称重的绝对ADC数值低16位

	
	40001
	当前称重的绝对ADC数值高16位

	称重重量值
	40002
	当前称重的重量值低16位

	
	40003
	当前称重的重量值高16位


寄存器地址表：

备注：

①：Modbus设备指令支持下列Modbus地址：


00001至09999是离散输出(线圈)


10001至19999是离散输入(触点)


30001至39999是输入寄存器(通常是模拟量输入)


40001至49999是保持寄存器(预留)


采用5位码格式，第一个字符决定寄存器类型，其余4个字符代表地址。地址1从0开始，如00001对应0000。

②：波特率数值对应表

	数值
	波特率

	0
	9600

	1
	2400

	2
	4800

	3
	9600

	4
	19200

	5
	38400


寄存器标定说明

    DAM1000A型支持2点标定，即0点与满量程标定。

DAM1000B型支持5点标定，即0点+4点中值标定。中值必须是依次递增或依次递减，否则计算的出的数值可能不是预期值。

DAM1000A型标定：

置零：正确连接称重模块的外围线路并打开上位机软件连接上模块后，在称重电桥所带重量为用户期望的0值时点击软件界面上的[image: image5.png]


 

标定：正确连接称重模块的外围线路并打开上位机软件连接上模块后，在称重电桥所带重量为已知标定重量时点击软件界面上的[image: image6.png]s

TE



 ，在弹出窗口中输入标定重量值，注意：标定重量数值不可以带小数点，若用户期望测量小数点后几位，只需把标定重量值扩大10n次方即可，例如标定100.0kg只需写入1000即可。

DAM1000B型标定：

置零：正确连接称重模块的外围线路并打开上位机软件连接上模块后，在称重电桥所带重量为用户期望的0值时，在“零点绝对值”中写入当前“称重绝对值”，在“零点重量值” 中写入0。

标定：标定值顺序必须是依次递增或递减。多点标定是为了修正因为用户传感器在量程范围内的非线性造成重量测量误差而设计的，这种标定方法要求用户必须标定最大测量量程。例如用户传感器测量为最大有效位1T，忽略传感器非线性因素。则只需在称重电桥载重为1T时把“称重绝对值”中的数据写入“标定1绝对值”，假设用户需要小数点后一位数，则需要在“标定1重量值”中写入10000即可。

若用户传感器分别在300kg，600kg，900kg，为线性转折点，则需要进行多点标定分别标定300kg，600kg，900kg，1000kg，共四个点。标定完成后只需读取“称重重量值”即可得到当前重量值。

常见故障分析：

1.接通电源指示灯亮但是上位机软件无法连接模块：

遇到该问题一般检查以下几个关键点

485通信A、B线连接是否正确
串口波特率、停止位、校验方式等参数是否正确
设备拨码开关地址与上位机软件设置地址是否一致
485走线长没有加屏蔽线
2.AD字固定为某个大数值，该数值不随传感器变化

 传感器连接错误
 传感器已经损坏
AD字波动大无法校准、测量

 模块供电电压低、或纹波大
 传感器接线不良
 传感器走线长，未加屏蔽线
 传感器负重不稳定

安装尺寸：
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www.juyingele.com.cn                                             电话：010-82899821 82899827
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